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PalPeal-TecladoAnalogico Txeups sectrpries

Pulsadores para microcontrolador utilizando una
unica entrada analégica (Arduino compatible)

Cuando necesitamos muchos pulsadores para un circuito con microcontroladores, tarde o temprano nos quedaremos sin
entradas. Un truquillo, es utilizar una entrada analdgica que toma la medida en un divisor de tensién variable (en funcién del
pulsador que activemos).

Mediante la ley de Ohm podemos calcular el pulsador apretado. Los valores para cada pulsador segun este circuito son: 4,29v
(P1) - 3,75v(P2) - 3,33v(P3) - 3v(P4) - 2,73v(P5) - 2 - 2,27v(P6) - 2v(P7) - 1,67v(P8) - 1,25v (P9), 0,71v (P10). Y claro, cuando
no se activa ningun pulsador, el valor medido es de 2,5 v (los célculos detallados los tienes en el documento:
"CalculoDiscriminanteTecladoAnalégico.ods"
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Atencion: ®
Hay que cortar una patilla a los pulsadores (P2-P9). g
Es necesario agrandar los agujeros de las resistencias. a
Cuidado con la posicion de montaje de los pulsadores. 3
Las resistencias RO y R11 se sueldan "al aire", es decir | S

una patilla en la placa y la otra en el cable.
El cable de sefal (out) se suelda por la parte inferior
directamente en la pista n°22.



